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DELLZEFEINERD.
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sample program:
klt_flow.cpp

% BE (RILKZ): Zae®l{EH AT L% 2010.07.13 20



ﬁ‘l‘*ﬂ % o -urtierst s
g Thesy iy -Fort

% HE (FILKP) o REH 1S 2T L F 2010.07.13 21



References

* B. K. P. Horn and B. G. Schunck: Determining Optical Flow,
Artificial Intelligence, vol.17, pp.185-203, 1981.

e C. Harris and M. Stephens: A Combined Corner and Edge
Detector, Proc. 14th Alvey Vision Conference, pp.147-151,
1988.

* B. D. Lucas and T. Kanade: An Iterative Image Registration
Technigue with an Application to Stereo Vision, Proc. 7th
International Conference on Artificial Intelligence, pp.674-
679, 1981.

e C. Tomasi and T. Kanade: Detection and Tracking of Point
Features, Shape and Motion from Image Streams: a
Factorization Method —Part 3, Technical Report CMU-CS-
91-132, School of Computer Science, Carnegie Mellon
University, 1991.

% BE (RILKZ): Zae®l{EH AT L% 2010.07.13 29



	知能制御システム学��画像追跡 (1) �― 特徴点の検出と追跡 ―
	今日の内容
	点の追跡
	オプティカルフローの拘束式
	物理的解釈
	拘束条件の追加
	動きを求めやすい点の条件
	（線形代数忘れた人用）
	特徴点検出子
	特徴点の追跡 ― ブロックマッチング
	特徴点の追跡 ― 濃度勾配の利用
	追跡可能な条件
	サンプルプログラム1
	サンプルプログラム2
	References

